
BFT VISTA DETAYLI TEKNİK ŞARTNAMESİ
A) Mekanizma

B) Otomasyon

C) Montaj 

A) Mekanizma

1- DC motorlu ve sessiz çalışma özelliğine sahip olmalıdır.

2- Enerji verildiğinde çalışma mesafelerini kendiliğinden ayarlayabilir olmalıdır.

3- Ayarlanan açık kalma süresi 0-60 sn arasında olmalıdır.

4- Ayarlanan gece açık kalma süresi 0-99 sn arasında olmalıdır.

5- Kapıların açılma hızı kapanma hızına göre daha hızlı olmalıdır.

6- Çalışma gerilimi 220VAC, 50 Hz olmalı ve voltaj değişmelerine karşı ± % 10 tolerans göstermelidir. En çok 130 VA güç çekmelidir.
7- Elektrik kesilmelerinde hareketli kanatlar el ile açılabilmelidir.

8- Sıkışma Emniyeti Sistemine sahip olmalı ve hassasiyeti ayarlanabilir olmalıdır.

9- Çift kanat sistem için taşıma kapasitesi 120 + 120 kg. olmalıdır. 

10- Tek kanat sistem için taşıma kapasitesi 150 kg. olmalıdır. 

11- Kapının frenleme hızı ayarlanabilir olmalıdır.
12- Kapının frenleme ivmesi ayarlanabilir olmalıdır.

13- Kapının frenleme mesafesi ayarlanabilir olmalıdır.

14- Kapının hızlanma ivmesi ayarlanabilir olmalıdır.

15- Sistemin bir boy hareketi, frenleme hızı ve şiddeti optik enkoder ile kontrol edilmelidir.(Bu özellik mekanik titremeyi ve oluşabilecek gürültüleri en aza indirmesi dolayısı ile önemlidir.) 

16- Çalışma sıcaklığı -15°C + 50 °C olmalıdır.

17- Çalışma sırasında sistemin hızı tek kanat sistem için 100 cm/sn çift kanat için 200 cm./sn. olmalıdır.

18- Mekanizmanın ksımi açılma özellği olmalı ve bu mesafe dijital olarak ayarlanabilmelidir.
19- Mekanizmada eczane açılma özelliği olmalı ve bu mesafe dijital olarak ayarlanabilmelidir.

20- Ayarlanabilir frenleme hızı 5 – 20 cm/sn. arasında olmalıdır.

21- Çarpma sonucu hareketli kapıların raydan çıkmasını önleyecek üç tekerli tekerlek taşıyıcısı sistemine sahip olmalıdır.

22- Kapının hareketi, kapının üst kısmına yerleştirilmiş olan ve hareketli kanatların üzerine asıldığı özel bir elektromekanik tahrik mekanizması vasıtasıyla ve sessiz bir çalışmayı temin edecek şekilde olacaktır. Elektromekanik mekanizmaya besleme ünitesi, DC motor, redüktör, avara dişli, lastik dişli kayış, kontrol kartı ve ısıl koruyucu sistemi dahil olacaktır. Mekanizma üreticisi firma ISO 9001 belgesine sahip bir Avrupa firması olacaktır.

23- Mekanizma orijinal ithâl ön ve yan doğal görünümünde veya eloksallı alüminyum kapaklar içerisinde muhafazaya alınmış olacaktır.

24- Taşıyıcı 3 adet tekerleğin raya temas yüzeyi iç bükey ve uzun çalışma ömrünü ve sessiz çalışmayı sağlayan plastik esaslı bir malzeme ile kaplı olacaktır.
25- Tekerleklerin yürüdüğü ray ana taşıyıcı profilden bağımsız olmalı ve sesi engellemek amacı ile altında lastik conta bulunmalıdır.

26- Yan kapaklar estetik açısından plastik olmalı

27- Mekanizma üst menteşe lastiği sayesinde 120 dereceden fazla açılabilmeli ve içeriye herhangi bir toz ve su geçişini engellemelidir

B) Otomasyon  

1- Kapı içten ve dıştan birer adet mikrodalga radar ile harekete geçecektir. Radarlar dış hava şartlarından etkilenmeyecek; algılama mesafesi ayarları kontrol edilerek değiştirilebilir olacak; hem canlı hem de cansız nesnelerin (bagaj, alış-veriş arabaları, sedye ve tekerlekli sandalyeler, vb.) hareketini algılayacak; kapının önünde hareketsiz duran kişileri algılamayacaktır.

2- Sistemin, her iki yönde radar, el ve diz butonu, uzaktan kumanda, geçiş kontrol sistemi (access) kontrol sistemleri, şifreli buton, yaklaşım tesirli (proximity) kart  ve tag  ile çalışmaya uygun olmalıdır.

3- Sistemin dijital fonksiyon seçme anahtarı olmalıdır. Bu fonksiyonlar arasında kapı kapatma, gece fonksiyonu, tek radarın komutuyla açılma, iki radarın komutuyla açılma, iki radarın komutuyla kışın kısmi açılma, tek radarın komutuyla kışın kısmi açılma, kapı açma programları yer alacaktır.
4- Fonksiyon seçme anahtarı 4 kablo ie kolay montajlanabilmelidir.

5- Sistemde gece çalışma fonksiyonları seçilebilmelidir.

6- Opsiyonel olarak orijinal motordan kilitlemeli elektromanyetik kilit sistemi bulunmalı, istenilen hallerde kullanılabilmelidir.

7- Mekanizmada motor freni olmalıdır. Bu özellik sayesinde motor kanatlara uygulanan kuvveti algılar ve aynı nispette bir kuvvet ile kapıyı kapatır.

8- Opsiyonel olarak 2 x12 V 1,2 Ah özelliğinde akü bağlanabilmelidir.

9- Sistem opsiyonel olarak kesintisiz güç kaynağına bağlanabilmelidir.

10- Mekanizma mikroişlemci kontrollü olacaktır.

11- Kapıyı açan motor bir DC motoru olacak ve besleme/doğrultmaç birimi mekanizmanın içinde yer alacaktır.

12- Bir veya iki çift aktif kızılötesi fotosel sensörü olacak ve sensör algılama mesafesi 20cm ile 500 cm aralığında ayarlanabilir olacaktır.

13- Mikroişlemcinin bünyesinde kapının genişliğini, frenleme hızını, frenleme mesafesini frenleme şiddetini otomatik olarak ölçen bir enkoder bulunacaktır. Bu ayarlar sonucunda mekanik gerilmeler ve ses en az düzeye indirilmiş olacaktır.

14- Mikroişlemcinin içinde emniyet düzeneği olarak çarpışmaya karşı hareket yönünü tersine çevirme, otomatik yavaşlama hafızası ve kapalı kapıyı elle tam açma moduna geçme özellikleri bulunacaktır.

15-  Kontrol kartı tamamen üzerinde bulunan LCD ekran ile olay bir şekilde programlanabilir olmalıdır.

16- Mekanizmadaki herhangi bir arıza kontrol kartı üzerindeki LCD ekrandan görülebilmelidir.  
17- Kapı kapalı iken elle açılmasını engelleyen motor baskı fren sistemi olmalıdır.

18- Ayarlanabilen tork seçeneği ile engel tanıma özelliğine sahip olmalıdır. Engel ile karşılaştığında kapının açılmasını ve engel geçene kadar kontrol etmesi sağlanmalıdır.

19- Kontrol kartına yapılan komutlar LCD ekranda gösterilecektir. Ekranda gösterilecek hususlar elektrik beslemesinin mevcut olduğu, akünün boş olduğu, kapının açılmakta olduğu, kapının kapanmakta olduğu, durdurma komutu verildiği, fotoselden sinyal aldığı ve enkoderin görevde olduğu konuları olacaktır.

20- Merkezi yangın alarm sistemi ve hırsız alarm sistemine bağlanabilmelidir.

21- Gerektiğinde kumanda ile kontrolü sağlayacak radyo alıcı ünitesi bulunmalıdır.

22- Kartlı geçiş sistemleri ile uyumlu çalışabilmelidir.

23- Birden fazla kapı seri olarak birbirine bağlanıp bölgeler halinde merkezi kontrol sisteminden komut verilebilir altyapısı olmalıdır.

24- İki adet kapının bağlaşımlı çalışması özelliğinin olması gerekir.

25- Akü ile çalışma ayarları kontrol kartı üzerinden ayarlanabilmelidir.

26- Yangın ihbar sistemleri ile birlikte çalışabilmelidir.

27- Acil durum giriş ve çıkış ikazları olmalıdır.

28- Kapı bütün ayarları tek tuş ile otomatik olarak yapabilmelidir.

29- İstenildiği takdirde mekanizmaya acil durumlarda devreye girecek çarpma kapı emniyet aksesuarı takılabilmelidir.

30- Kontol kartı üzerinde radyo alıcı kartı olmalı ve hafızası en az 63 adet olmalıdır

31- Radyo alıcı sistemi güvenli tip Rolling kod olmalıdır.

32- Fonksiyon seçme anahtarı manyetik bir anahtar kullanıma özel hale getirilebilmeli. Sadece yetkililerin kullanımına izin vermelidir.

33- Mekanizmada hava perdesi takılabilmesi için kapı durum çıkışları olmalıdır.

34- Kontrol kartı el terminal cihazı ile programlanabilir olmalıdır.

35- Güvenli tip fotosel montajı gerçekleştirilebilmelidir.

C) Montaj 
1-         Montaj yapan firmanın CE belgesi olmalıdır

2-         Montaj yapan firmaının TSE – HYB belgesi olmalıdır


